
 

 

JXC5H/6H シリーズ 

LEFS□F 用パラメータバージョンの設定方法 

 

JXC5H/6H は、アクチュエータの取付姿勢（水平、垂直）及び搬送重量、速度ごとのパラメータ 

（7種類）を JXC-BCW で書き込んで使用いただけます。 

パラメータバージョンと運転条件を下記に記しますので、運転条件に合ったパラメータ 

バージョンを、パラメータ条件に設定して書き込みを行ってください。 

 

 
図 1 パラメータ条件入力画面 

 

表 1 パラメータバージョンと運転条件 

パラメータ 

No 

運転条件 

取付姿勢 搬送重量 速度 加速度 

101 

水平 

重 

低速 

3000mm/s2 
102 ↓ 

103 ↓ 

104 高速 

105 
軽 

低速 
9800mm/s2 

106 高速 

107 垂直 共通 

   

100 工場出荷初期値 

 

JXC5H/6H シリーズはブランクコントローラ（JXC5H/6H*-BC）以外のコントローラでも 

JXC-BCW でパラメータの書き換えが行えます。 

ブランクコントローラ（JXC5H/6H*-BC）以外のコントローラにパラメータを書き込む 

時は、コントローラ品番に適合したアクチュエータのパラメータを書き込んで使用 

ください。 

例 コントローラ品番 JXC5H71-LEFS25FA-200 

 

 

適合アクチュエータ品番 

1.01 

No. LEF*-TDY0102 

 


