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製 品 名 称 

 

協働ロボット用エアグリッパ 

 
型式 / シリーズ / 品番 

 

RMH*シリーズ 
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1．ソフトウェアのダウンロード方法 
各種ソフトウェアは SMC のホームページ（http://www.smcworld.com）からダウンロードしてくださ

い。TOP ページで製品品番（RMHZ、RMHS など）を検索し、詳細ページに進むことでソフトウェア

をダウンロードすることができます。 

 

2．YASKAWA Plug & Play kit 
YASKAWA Plug & Play Kit は、エアグリッパをロボットに簡単に接続し、操作する事を可能とします。 

 

2-1.YASKAWA Plug & Play Kit のインストール 
 

YASKAWA Plug & Play Kit は、YASKAWA Installation Packages（.yip）ファイルでインストールします。 

※セキュリティアクセスレベルを管理レベルとしてください。 

 

1. SMCのホームページから YASKAWA Installation Packages "SmcAirGripperExt.yip" をダウンロードして

下さい。 

2. ダウンロードしたファイルをコピーした USB メモリを、スマートペンダントの USB ポートに挿入し、画面左

上にある【MENU】を選択し、【システム設定】⇒【パッケージ管理】をタップします。 
 

 



 

 - 3 - 

3. パッケージタブを開き、画面上部の【+ インストール】をタップします。インストール可能なパッケージを示す

ポップアップダイアログが表示されますので、パッケージ一覧から「SMC エアグリッパ」を選択して、インス

トールを行います。 

インストールが正常に完了すると、パッケージ、エクステンション、ツールプリセットが適切なリストに追加さ

れます。 
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4. パッケージ管理画面で、インストールが正常に完了したことを確認します。 

 

(1)パッケージタブをタップし、SMC エアグリッパがリストに追加されていることを確認します。 
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(2)エクステンションタブをタップし、SMC エアグリッパがリストに追加されていることを確認します。 
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(3)プリセットタブをタップし、SMC エアグリッパがリストに追加されていることを確認します。 
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2-2.ツールプリセット 
 

インストールされているツールプリセットのリストから使用するグリッパのプリセットを選択します。

現在選択されているツールにグリッパのツールプロパティがコピーされます。ツールプロパティは保

存する前に手動で編集可能です。 
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2-3.ユーティリティウィンド 
 

1. 画面左上にある【MENU】を選択し、【ユーティリティ】⇒【SMC Air Gripper】をタップするか、ジョブコンテンツ

ビュー画面で、ナビゲーションバーの【ジョグ操作】をタップし、画面右下"エアグリッパ"アイコンをタップすると、

ユーティリティウィンドが開きます。 
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2. ユーティリティウィンドの機能 

(1) 試運転 

エアグリッパのマニュアル動作確認を行うことが出来ます。 

オープン／クローズボタンをタップすることで、グリッパの開／閉動作を実行します。 

(2) センサ信号モニタ 

オープンポジション／クローズポジションオートスイッチの反応有無を確認することが出来ます。 
 

 
 

2-4.エアグリッパ・インテグレーションウィンド 
 

1. ジョブコンテンツビュー画面で、ナビゲーションバーの【AIRGRIPPER】をタップすると、エアグリッパインテグ

レーションウィンドが開きます。 
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2. コマンド追加タブ 

(1) 操作選択 

オープン／クローズ操作の振る舞いを選択します。 

・オープン 

グリッパをオープン状態にし、オープンポジション信号を確認せずに、”オープン成功”とし、次の操作

に進みます。 

・オープン及び信号監視 

グリッパをオープン状態にし、次の操作に進む前に、オープンポジション信号の入力を待ちます。信

号がオンになった時に、”オープン成功”とし、次の操作に進みます。 

・クローズ 

グリッパをクローズ状態にし、クローズポジション信号を確認せずに、”クローズ成功”とし、次の操作

に進みます。 

・クローズ及び信号監視 

グリッパをクローズ状態にし、次の操作に進む前に、クローズポジション信号の入力を待ちます。信

号がオンになった時に、”クローズ成功”とし、次の操作に進みます。 

(2) コマンド追加 

グリッパのオープン／クローズ動作を制御するためのコマンドをジョブに追加できます。 

・SMC_OPEN_AIRGRIPPER 

このコマンドは、グリッパのオープン動作時に使用します。 

操作選択で、オープン、オープン及び信号監視を選択すると、本コマンドが追加されます。 

・SMC_CLOSE_AIRGRIPPER 

このコマンドは、グリッパのクローズ動作時に使用されます。 

操作選択で、クローズ、クローズ及び信号監視を選択すると、本コマンドが追加されます。 
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3. 基本設定タブ 

※設定を変更するには、セキュリティアクセスレベルを管理レベルとしてください。 

(1)バルブオプションを選択する。 

製品品番を確認の上、お使いのエアグリッパのタイプに合ったバルブオプションを選択ください。 

Nil   ： 無記号 

N.O. ： ノーマルオープン 

N.C. ： ノーマルクローズ 

(2)グリッパ作動完了待機時間 

フィンガ開／フィンガ閉動作用のバルブがオンになった後の待機時間の設定値です。 

排気絞り弁の開度を調整し、グリッパのフィンガ開／フィンガ閉作動時間に応じて適切な値を設定してく

ださい。デフォルト値は 500ms で、0～1000msの範囲で設定が可能です 。 

(3)デジタル出力ポートへステータス信号を出力する 

“オープン／クローズの成功”、”オープン／クローズの失敗”を検知した際に、デジタル出力ポートへス

テータス信号を出力するかを選択します。 

有効選択時： 

デジタル出力ポートの選択操作が有効となり、”オープン／クローズの成功”、”オープン／クローズの

失敗”いずれかを検知した際に、該当するデジタル出力ポートをオンします。 

無効選択時： 

デジタル出力ポートの選択操作が無効となり、”オープン／クローズの成功”、”オープン／クローズの

失敗”いずれかを検知した際でも、ステータス信号は出力されません。 

(4)デジタル出力ポートを選択する 

「デジタル出力ポートへステータス信号を出力する」を有効とした場合に、セレクトボックスの操作が有

効となります。“オープン／クローズの成功”、”オープン／クローズの失敗”を検知した際に、ステー

タス信号を出力するデジタル出力ポートを選択します。 
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4. I/O 設定タブ 

※設定を変更するには、セキュリティアクセスレベルを管理レベルとしてください。 

(1)グリッパ動作用の I/O 設定 

YASKAWA Plug & Play Kit インストール時に、既に I/O の割り付けが設定されていますので、マニュア

ル通りに配線されていれば、基本的にはそのままご使用いただけます。 

ただし、他の機器と接続するために配線を変更した場合、グリッパ動作用の信号設定をこのタブから変

更することができます。 

I/O の設定を出荷時と同じ状態に戻したい場合は、画面下部のボタンを押すと初期化することができま

す。 

(2)ツール番号の設定 

協働ロボットでは、ツールの質量をキャンセルして外力を計算します。そのため、マニピュレータに装着

するツールやワークの質量・重心位置をツールファイルに設定する必要があります。 

初期設定ではオープンボタンを押した際にツール番号 0 が、クローズボタンを押した際は 1 が選択され

るようになります。ツール番号は変更可能です。 
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5. 試運転タブ 

(1)試運転 

エアグリッパのマニュアル動作確認を行うことが出来ます。 

オープン／クローズボタンをタップすることで、グリッパの開／閉動作を実行します。 

(2)センサ信号モニタ 

オープンポジション／クローズポジションオートスイッチの反応有無を確認することが出来ます。 
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3．ロボットコントローラへの配線例 

下表は I/Oケーブルと汎用 I/O端子台の配線例となります。汎用 I/O端子台への I/Oケーブルの接続

はお客様自身で行ってください。また、配線する前にロボットコントローラの仕様が NPN/PNPのどち

らの仕様か必ずご確認ください。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

YRC1000
YRC1000

micro
ピン番号 機能

COM 入力コモン - 6 1 未使用

IN0001 汎用入力1 B3 7 2 未使用

IN0002 汎用入力2 A3 32 3 オートスイッチ出力(フィンガ閉側)

IN0003 汎用入力3 B4 8 4 オートスイッチ出力(フィンガ開側)

IN0004 汎用入力4 A4 33 5 +24V

IN0005 汎用入力5 B5 9 6 バルブON/OFF(フィンガ閉動作用)

IN0006 汎用入力6 A5 34 7 バルブON/OFF(フィンガ開動作用)

IN0007 汎用入力7 B6 10 8 GND

IN0008 汎用入力8 A6 35

+24V +24VU B18 15

+24V +24VU A18 22

+24V +24VU B19 25

+24V +24VU A19 40

+24V +24VU - 47

OT0001 汎用出力1 B10 12

OT0002 汎用出力2 A10 37

OT0003 汎用出力3 B11 13

OT0004 汎用出力4 A11 38

OT0005 汎用出力5 B12 16

OT0006 汎用出力6 A12 41

OT0007 汎用出力7 B13 17

OT0008 汎用出力8 A13 42

0V 024VU B16 31

0V 024VU A16 -

6

7

8

フランジ側コネクタ

I/Oケーブル

5

汎用I/O端子台 ロボットベース部

コネクタ(S)
エアグリッパ　ピンアサイン

名称 説明

ピン番号

ピン番号

1 ロボット機内

ケーブル2

3

4

以下の作業はお客様ご自身で行ってください。

・フランジ側コネクタの接続

・I/Oケーブルとロボットベース部コネクタの接続

・I/Oケーブルと汎用I/O端子台の接続
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改訂履歴 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

受付時間/9：00～12：00 13：00～17：00【月～金曜日, 祝日, 会社休日を除く】 

㊟ この内容は予告なしに変更する場合がありますので、あらかじめご了承ください。 
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